
バスが通過する際に
信号制御を行い、
公共車両優先の
交通網を実現！

車椅子やベビー
カーの方の乗車
を事前連絡！

車同士が通信
して出会い頭
衝突を回避！

交差点右折時に
大型車の影から
飛び出してくる車
をお知らせ！

交通状況の観測
によって走行する
車へリアルタイム
に情報提供！

揺れが少なく

静かだから

車内はとっても

快適！

今日も時間
ピッタリだね！

一人でも

ラクラク

乗り込める

【例2】

ニュータウンなどの再開発に

ARTを取り入れたまちづくり

【例1】

ローカル鉄道の線路跡地を

利用したARTの導入

街 の 中 公共⾞両が優先される快適で安⼼・安全な都市交通インフラを実現

地 方 都 市 で の 活 躍

⾼齢者の多い地域や
交通不便地域の⽣活をサポート

ARTバス停

ART乗⾞中

①次世代都市交通システム「ART：Advanced Rapid Transit」の実現
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都市

隊列
⾛⾏

ドライバー不⾜解消、CO2排出量削減

 前⽅の⾞両を⾃動で追
尾（⾼速道路等）。

 ドライバー不⾜解消、
省エネ、CO2排出量削
減等に貢献。

 ⾼齢者や⼦育て世代、⾞い
す利⽤者等の移動制約者に
もやさしい移動⼿段の提供。

 移動制約者のQOL
（quality of life）向上に
貢献。

地⽅

⾼齢者等にもやさしい移動⼿段の確保

都市

駅等 ⽬的地

ラスト
ワンマイル
⾃動⾛⾏

②③自動走行システムのさらなる活用

⽬的地

先導⾞（公共交通）

①それぞれの
ペースで乗⾞

②希望する⽅⾯に向かう先導⾞が近
づくと、⾃動で発進、合流

③先導⾞に⾃動で追従

電⼦連結 電⼦連結

④⽬的地が近づくと⾃動
で分離し、⽬的地付近
にて停⾞

⼀般道or専⽤道

専⽤道※ 専⽤道※

ラストワンマイル自動走行の例

※⼀般交通の遮断
された閉鎖領域
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